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MONT RE COMPRENANT UN DI SPOSITIP Of CQMMANnp ra^ .q 
CONTACT D'UNI CUR SEUR D'ORDINATFUfa 

La presente invention se refere a une montre associee a un dispositif 
de commande d'un curseur d'ordinateur. En d'autres termes, la presente 
invention se propose d'integrer dans une montre un dispositif equivalent a une 
souris d'ordinateur sans contact, c'est a dire avec une communication non 
eabtee entre (a montre et I'ordinateur. Une telle communication est connue de 
rhomme du metier qui peut utiiiser notamment une communication a I'aide 
d'ondes electromagnetiques. d'ondes ultrasonores ou infrarouges. 

Ii est connu WO 96/34333 un dispositif d'interface sans contact at 
portable servant de souris d'ordinateur. Dans son mode de realisation 
prefere et decrit, ce document propose d'integrer un tel dispositif d'interface 
entre un utilisateur et i'ordinateur dans une bague. Dans sa parti e superieure 
la bague comprend une premiere protuberance formant logement pour un 
circuit electronique et comprenant a sa surface une antenne directionnelle. 
Dans la partie laterale avant est prevue une deuxieme protuberance dans 
laquelle est agencee un capteur de force a deux dimensions servant a 
I'actionnement d'un curseur d'ordinateur. De plus, un autre capteur de force 
est prevu dans la partie inferieure pour effectuer des selections d'objets sur 
I'ecran ou des commandes en relation avec ces objets. Une telle action est 
mentionnee par la suite comme un "die". En se referent aux figures 2 et 3 et 
a la description correspondante de ce document, il ressort que le capteur 
prevu pour deplacer ie curseur d'ordinateur est forme par un capteur de 
force bidimensionnel actionne par le pouce de I'utilisateur. Ce capteur de force 
permet de deplacer le curseur selon deux directions perpendiculaires 
representees a la figure 2. Le capteur de force permet done de determiner 
dans laquelle des quatre directions donnees a la figure 2 est exercee la force 
du pouce dans le plan du capteur. On notera qu'un tel capteur de force pour 
actionner un curseur limite premierement la precision de deplacement du 
curseur et n'est pas d'utilisation aisee etant donne que la bague subit un 
mouvement sur le doigt, la peau du doigt subissant des deplacements 
relativement importarrts. Ainsi il s'exerce une contrainte mecanique sur le 
doigt et un deplacement de la bague lorsqu'une force est appliquee par le 
pouce dans une des directions du plan du capteur. On comprend done que la 
commande du curseur est entravee par ces mouvements de la bague et 
qu'en plus cela produit un desagrement pour i'utilisateur. 
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Comme alternative envisageable, le document WO 96/34333 mentionne 
qu'il est possible d'agencer des capteurs adjacents sur (a bague en lieu et 
place du capteur de force bidimensionnel de manifere que la direction de 
mouvement de curseur est determine par I'activation sequentielle des 
5 capteurs adjacents. Cet enselgnement peu clair et largement insufflsant ne 
permet pas a I'homme du metier de coniprendre comment rdaliser ces 
capteurs adjacents et comment les utiliser pour commander correctement un 
curseur d'ordinateur. De plus, les petites dimensions de la bague representee 
dans ce document semblent fortement compromettre une telle realisation. 

10 L'homme du metier peut trouver dans le document US 5,481,265 un dispositif 
similaire od il est pr^vu un organe actionnable par le pouce pour commander 
un curseur d'ordinateur selon deux directions orthogonales. Cet organe 
comprend quatre regions tndependantes formant quatre capteurs de force 
adjacents qui peuvent etre actionn6s successivement par le pouce pour 

15 diriger le curseur en haut, a droite, en bas ou a gauche. Selon une variante, 
ces quatre capteurs de pressfon permettent de dSplacer ie curseur k Tun des 
quatre coins de I'ecran d'ordinateur (voir figures 7a et 12). ^utilisation de ce 
dispositif n'est pas du tout ais£e dtant donna la position requise pour le 
pouce. De plus, ('application selective d f une force sur les quatre capteurs de 

20 pression susmentionn6s n'est pas facile, voire compromise. Ainsi, la 

comrnande de d^placement du curseur est approximative et de toute fa$on 
llmitge comme cela ressort de la description du document US 5,481 ,265. 

La presents invention se propose de pallier les inconv6nients mentionnes 
relatifs aux deux documents cites en proposant une montre-souris telle que 

25 d6finie k la revendication 1. Une montre est un objet portable au poignet qui 
peut presenter une surface relativement grande dans une realisation 
conventionnelle. En general, la majeure partie de la surface sup&ieure d'une 
montre est occupee par les moyens d'affichage. La presente invention est 
remarquable en ce que ("element exteme formant la glace protegeant les 

30 moyens d'affichage ou une partie exteme d'une cellule d'affichage, notamment 
d'une cellule LCD, est utilise comme support pour des plages sensibles au 
toucher permettant de commander aisement et precisSment un curseur 
d'ordinateur. 

De plus, il est prevu divers moyens permettant d'effectuer un "clrc" ou 
35 plusieurs "dies" pour selectionner un objet represents k l'6cr&n d'ordinateur 
ou pour effectuer une comrnande en relation avec cet objet Pour ce faire, il 
est notamment prevu d'utiliser un bouton-poussoir conventionnel agence soit 
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dans une partie laterals du boTtier, soit dans la partie supe>ieure entourant la 
glace de montre. 

Ainsi, la montre dont I'invention sert d'interface pour deplacer un 
curseur d'ordinateur et effectuer diverses commandes tout en conservant 
une forme conventionale et un aspect esth£tique classique. Ce dernier aspect 
n'est pas une caractenstique Indispensable de la presente invention, mais 
contribue a demontrer que la presente solution est particulierement 
avantageuse relativement aux realisations de I'art anterieur discute ci-avant. 
La montre-souris selon Invention peut etre ported tout au long de la journal 
sans que la fonction liee a la commande d'un ordinateur ait une incidence sur 
I'aspect esthetique et les dimensions conventionnelies de cette montre. 

Grace a la presente invention, un utiiisateur dispose d'un interface de 
commande portable, sans contact et presentant une zone sensible 
relativement etendue pour son doigt. Les capteurs tactiles, notamment des 
15 capteurs capacitifs ou resistifs, ne neceasitent pas, contrairement aux 

capteurs de force, Implication d'une pression relativement importante. De ce 
fait, les contraintes mecaniques exercees sur la montre sont negligeables et 
cette montre ne subit pas de deplacement significatif sur Ie bras de 
rutilisateur. Ainsi. ('utilisation est aisee et permet une commande precise et 
20 efficace du curseur d'ordinateur. 

D'autres avantages de la presente invention ressortiront egalement de 
la description suivante de divers modes de realisation, donnes a titre 
d'exemples nullement limitatifs, qui sont representee sur ie dessin annexe^ dans 
lequel : 

- la figure 1 est une vue schematique de dessus d'un premier mode de 
realisation de I'invention ; 

- des figures 2 et 3 sont respectivement deux graphes decrivant ie 
deplacement du curseur sur I'ecran relativement au deplacement du doigt sur 
la zone sensible definie par les capteurs tactiles; 

- la figure 4 est una vue schematique de dessus d'un deuxieme mode de 
realisation de rinvention; 

- La figure 5 est une vue schematique de dessus d'un troisieme mode 
de realisation de I'invention; 

- la figure 6 est une vue schematique de dessus d'un quatrieme mode 
35 de realisation de rinvention? et 

- la figure 7 est une vue en coupe de la figure 6 selon la ligne Vli-VII. 
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A la figure 1 est representee une montre 1 comprenant un bottier 2 et 
une glace 4 recouvrant un affichage analogique forme de deux aiguilles 8 et 
10 representees en traits intenrompus. Ensurte, la montre 1 comprend une 
couronne 12 et un poussotr 14 situ6 environ entre 7 et 8 heures. 
5 Salon ['invention, la montre 1 comprend dee moyens de commande du 

deplacement d'un curseur d*ordinateur formes par un ensemble de capteurs 
tactiles dont les plages sensibles 16 sont supportees par la glace 4. Plus 
prects£ment, dans le present mode de realisation, les capteurs tactiles sont 
du type capacitif et les plages sensibles 16 sont formees par des electrodes 

10 deposees dessous la glace 4 (voir figure 7). Chaque electrode est reliee 

electriquement a une unite electronique de traitement des signaux electriques 
regus, notamment a i'aide de plages de contact situees en peripherie de la 
glace 4 et reliees a cette unite Electronique par un connecteur forme d'une 
succession de tranches conduct rices et isoiantes, en alternance. L'homme du 

15 metier sait comment former des electrodes transparentes a la surface d'un 
verre et comment connecter une plurality de capteurs tactiles capacitifs a 
une unite electronique (non representee) situee a I'interieur de la montre 1 . La 
glace 4 occupant la majeure partie de la surface superieure du bottier 2, la 
zone sensible pour I'actionnement d'un curseur d'ordinateur est relativement 

20 grande sans que les dimensions conventionnelles d'une montre soit modifies, 
ni son aspect exterieur, ni I'affichage de I'heure sous une forme analogique. On 
notera toutefois que I'invention s'appiique egalement a un affichage digital de 
I'heure. Dans ce dernier cas, les plages sensibles 1 6 des capteurs capacitifs 
sont agences soit sur une glace de protection recouvrant la cellule LCD, soit 

25 au moins partiellement sur la partie superieure de cette cellule LCD. 

Uensemble des plages sensibles 16 est supporte par la glace 4 et ces 
plages s'etendent sur la majeure partie de cette glace. Dans une variante de 
realisation, on peut egalement prevoir qu'une partie des plages sensibles des 
capteurs tactiles soit situee sur la lunette ou partie superieure 18 du bottier 

30 2, 

Les plages sensibles 16 definissent la zone sensible au toucher de la 
montre pour actionner le deplacement d'un curseur d'ordinateur. A la figure 1, 
ces plages sensibles 1 6 sont agencees sous forme d'une matrice definissant 
des lignes et des colonnes de plages sensiblement carries. 
35 Dans une premiere variante de commande du curseur, il est possible de 

determiner I'ensernble des plages sensibles activees tors du passage d'un 
doigt sur la glace 4. Ensuite, par une methode connue, notamment celte des 
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momdres carres, on definit une direction de deplacement correspondante 
pour le curseur. De plus, la Vitesse a laquelle les plages sensibles successive* 
sent actlvees permet de determiner une Vitesse de deplacement de ce 
curseur, par exemple proportionnelle a la Vitesse de deplacement du doigt sur 
la glace. En effectual une differenciation du niveau deactivation de chaque 
capteur tactile, il est possible d'effectuer une ponderation dans la regression 
lineaire suggeree ci-avant. De plus, il est possible de decomposer le 
mouvement du doigt en effectual une regression lineaire par secteur ou 
rdgion de fa zone sensible au toucher. 

Selon une deuxieme variante de commande du curseur, il est prevu de 
suivre le trace effectue par le doigt sur la glace 4 et de reproduire un 
deplacement du curseur correspondant a ce trace avec un facteur 
d'ampiification donne. Pour ce faire, on peut notamment selectionner les 
plages sensibles activees au-dessus d'un certain seuil ou ne retenir dans 
chaque periods temporelle predeterminee que le capteur tactile presentant le 
n.veau d'activation maximum ou le centre de gravite des capteurs presentant 
tous sensiblement un tei niveau maximum. On peut done determiner avec une 
frequence donnee les positions successes d'un doigt sur la glace 4. De plus il 
est alors aise de determiner une vitesse de deplacement du doigt. 

Selon une variante perfectionnee de commande du curseur, il est prevu 
de vaner de maniere non lineaire le deplaoement du curseur sur I'ecran 
d'ordinateur en fonction du deplacement du doigt de I'utilisateur sur la zone 
sensible de la montre. Selon un premier mode de mlse en oeuvre represent* 
par le graphe a fa figure 2. le rapport entre le deplacement aY du curseur et 
le chemin AX effectue" par le doigt sur la glace 4 augmente en fonction de la 
vrtesse V de deplacement du doigt sur la glace 4 ou, de maniere equivalente 
de la frequence instantanee ou moyenne F a laquelle ractivation successive de 
plages adjacentes est effectuee. A la figure 2, la variation du rapport 
susmentionne est continue en fonction de V (F). Dans un deuxieme mode de 
rn.se en oeuvre represent* par le graphe de la figure 3, le rapport 
susmentionne est en escaliers. A faible vitesse, il est prevu un rapport de 1 
Pour une vitesse moyenne il est prevu un rapport 2, alors que pour une haute 
vitesse le rapport est egal a 3. Bien evidemment, ces valeurs sent donnees a 
trtre d'exemple non llmitatif. Comme oela ressort de la figure 2, il est possible 
que le rapport sort inferieur a 1 pour les vitesses faibles. Ce perfectionnement 
permet d'effectuer de grands defacements avec une precision relative 
lorsque le curseur est eloigne de I'objectif vise. Par centre, lorsque le curseur 
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dolt etre deplace precisement sur une distance moindre, la presents solution 
permet d'obtenir un deplacement faible et precis du curseur correspondant 
au deplacement du doigt dans le plan general par la glace 4. 

Le poussoir 14 est prevu notamment pour effectuer un "die" ou 
5 'double die" propre au fonctionnement d'une sourls d'ordinateur. Les moyens 
pour detecter la Vitesse de deplacement du doigt ou la frequence d'activatfon 
de capteurs successifs peuvent etre concus par rhomme du metier sans 
difficultee majeures. De maniere classique, le poussoir 14 est associe a un 
contacteur electrique agence dans le boftier 2. Seion un autre mode de 

10 realisation, la fonction "die" est effectuee au moyen d'un contacteur dont 
I'organe d'actionnement est situi dans la partie superieure du boTtier 2, 
notamment dans la region "6 heures". A trtre de variarrte, ce contacteur peut 
etre remplace par un capteur de pression ou un capteur tactile agence dans 
cette meme region. De tels modes de realisation sont particutierement 

15 avantageux par le fait qu'ils permettent de commander le deplacement du 
curseur a I'aide notamment de I'index ou du majeur et d'effectuer fa fonction 
'clic" a I'aide du pouce de la meme main. 

A i'aide de la figure 4 on decrira un deuxieme mode de realisation. Les 
references deja decrites avant ne seront pas a nouveau decrites en detail. La 

20 montre 21 comprend des capteurs tactiles dont les plages sensibles 16 d'une 
premiere partie sont sttuees sensiblement dans la region peripherique de la 
glace 4 et la seconde partie des plages sensibles 17 est agencee au niveau de 
la partie Supen'eure de la boTte 2. Les plages sensibles 16 et 17 forment 
respectivement deux zones concentriques sensibles au toucher. Dans chacune 

25 des zones, les plages sensibles sont agencees drculairement et definissent 
relativement au centre 24 de ces zones, confondu avec I'axe des aiguilles 8 et 
10, une direction angulaire variable. Selon ce deuxieme mode de realisation, la 
direction de deplacement du curseur d'ordinateur est determine par 
I'orientation de la plage sensible 16 ou 17, respedivement des plages 

30 sensibles 16 et/ou 17 activees par le doigt d'un utilisateur relativement au 
centre 24. De plus, il est prevu que la Vitesse de deplacement du curseur 
depend de la zone sensible activee ou de deux zones sensibles adjacentes 
adivees sirnultanement Dans I'exemple de la figure 4, on peut ainsi definir 
trois vitesses de deplacement differentes, a savoir une premiere Vitesse 

35 lorsque seule la zone annulaire interieure est adivee, une deuxieme vitesse 
lorsque la zone annulaire exterieure est activee et une troisieme Vitesse 
intemneolaire lorsque les deux zones sensibles 16 et 17 sont adivees 


srmultanement Ce mode de realisation est avantageux par le fait que les deux 
zones sensibles concentriques sont materiellement et visuellement separeee 
rune de I'autre, la zona interne etant supportee par la glace 4 alors que la 
zone externa est supportee par la partie superieure 18 de la bolte 2 
5 entourant cette glace. Selon la variants representee a la figure 4, la fonction 
"die" est effectuee au moyen d'un capteur capacitrf 26 supporte par la glace 
4 et situe dans la region centrale de celle-ci. Ceci permet notamrnent 
d'effectuer la fonction "cite" de maniere rapide a 1'alde du doigt activant 
egalement les plages sensibles 16 et/ou 17. Bien entendu, pour effectuer un 
0 deplacement du curseur tout en maintenant le capteur 26 dans un Stat 
active, il est possible d'utiliser deux dolgts. On notera to. a titre de variante 
que la fonction "die" peut dans une variante de realisation etre effectuee a 
I'aide d'un poussoir comma dans le cas de la figure 1. 

De maniere similaire au deuxieme mode de realisation decrft ci-avant, 
5 les capteurs tactiles sont agenees sous forme de zones eirculaires 

concentriques dans le troisieme mode de realisation de la figure 5. Une partie 
dee plages sensibles 16A de ces capteurs tactiles dSfinissent une zone interne 
alors que les plages sensibles 16B de I'autre partie definlssent une zone 
sensible exteme. Par centre, dans le present cas, 1'ensemble de plages 
0 sensibles est supporte par la glace 4 qui est au moins partiellement 
transparente. II est prevu un affichage digital de I'heure et eventuellement 
d'autres informations, en particulier dans la zone 34. L'affichage en lui-meme 
n'etant pas I'objet de la presente invention, cet aspect est represents de 
maniere tout a fait schematique. La glace 4 peut recouvrir la celiuie 
d'affichage LCD ou former une partie superieure exteme de cette cellule. La 
commande de defacement du curseur est similaire a celle du deuxieme mode 
de realisation. Afin de permettre de reperer les deux zones sensibles au 
toucher, il est possible de prevoir des moyens visuels, notamrnent un design 
definissant ces deux zones concentriques. 

La fonction -die- est effectuee a I'aide d'un organe 36 situS dans une 
position '6 heures" et associe a un contacteur ou interrupteur. A titre de 
variante, I'organe 36 peut etre associe a un capteur de pression. 

Selon une variante de realisation egalement applicable aux autres 
modes de realisation decrits ci-avant, la fonction 'die" peut etre rSalisee au 
moyen d'un capteur tactile, d'un capteur de pression ou d'un poussoir associe 
a un contacteur agenees dans un maillon 38 du bracelet 39 de la montre. 


Po-ICB SA RUE DES SORS 7 CH 20; 


=::•: 0327555989- 


+49 89 23994; 
T-437 P. 16/24 F-f 


- 8 


Aux figures 6 et 7 est represents schematiquement un quatrieme mode 
de realisation d'une rnontre selon ('invention. Les references deja decrites a la 
figure 1 ne seront pas a nouveau mentionnees en detail tci. Les moyens de 
commande de deplacement du curseur sont similaires au premier mode de 
5 realisation. La zone sensible au toucher est situ6e au niveau de la glace 4. Ce 
quatrieme mode de realisation se distingue essentiellement par les moyens 
permettant d'effectuer la fonction "die". Ces moyens sont formes par la 
glace 4 associee a un capteur de pression, notammerrt un crista! pt£zo- 
electrique 44 agence sous la glace 4 dans sa region peiipherique. La fonction 

10 °cIic D est effectuee par ('application d'une pression sur la glace 4, 

Les plages sensibles 16 sont formees par un mat£riau transparent et 
sont reliees electriquement a des plages de contact 46 situ6es dans la region 
p6riph6rique de ia glace 4. Ces plages 46 sont reliees electriquement au 
mouvement eiectronique 48 et plus parttculi&remenrt a I'unite eiectronique 50 

15 de traitement des signaux electriques foumis par les capteurs tactiles. Cette 
connexion electrique est effectuee a I'aide d'un connecteur du type Zebra® 52 
presentant des tranches conductrices placees en regard des plages 46, ces 
tranches conductrices etant separees par des tranches isolantes. De tels 
connecteurs en etastom&re sont connus de I'homme du metier. 

20 L'unite eiectronique 50 est reliee electriquement h une antenne 54 

permettant une communication sans contact avec un lecteur ou recepteur 
prevu dans I'ordinateur ou comme unite peiipherique de celut-cu Une pile ou un 
accumulates rechargeable 56 est prevu comme source d'alimentation 
electrique. On notera que ['accumulate ur rechargeable peut etre 

25 avantageusement associe a une generatrice electrique Integr6e dans la 
montre 41 et couple© mecaniquement k une masse oscillante, ce systems 
etant connu de I'homme du metier. 

Ainsi dans ce dernier mode de realisation, touts s les fonctions relatives 
a la commande d'un curseur d'ordinateur sont assodees & la glace 4. Les 

30 fonctions *clic" et p doubie clic w s'effectuent respectivement par une pression 
et deux pressions successives sur la glace 4. On notera encore que le capteur 
piezo-eiectrique 44 peut avoir une forme annulaire ou etre forme de plusieurs 
segments disposes circulairement. De mdrne, le connecteur 52 peut etre 
annulaire ou etre formes par plusieurs segments. Dans un mode de realisation 

35 particulier, les segments form ant le capteur 44 et les segments formant le 
connecteur 52 sont agences circuiairement en altemance de maniere a limiter 
la surface p6riph6rique de la glace 4 necessalre au capteur de pression et au 


connecteur electrique. Le capteur de pression peut egalement etre form* par 
des elements piezo-resistifs ou par des mlcro-contacteurs dans un autre 
mode de realisation. 

Finalement, on notera que la forme de fa glace 4 peut etre quelconque 
et notamment de forme sensiblement carree ou rectangulalre. 
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REVINDICATIONS 


EPO- Munich 
51 

25. Aug. 1999 


1. Montre (1; 21] 31; 41) comprenant des moyens d'affichage (8, 
10; 34) d'au mains una information horaire et ayant un 6tement extame (4) 
au moins partiellement transparent recouvrant lesdits moyens d'affichage ou 
formant una partie externa de ces moyens d'affichage, caract£ris6e par ce 
5 quelle comprend des premiers moyens de commands (16, 17, 16A, 16B, 50, 
52, 54) pour commander le d6p!acernent d'un curseur sur un ecran 
d'ordinateur, ces premiers moyens da commande 6tant formes d'une plurality 
de capteurs tactiles dont las plages sensibles respective^ (16, 16A, 16B) 
sent supposes au moins partiellement par ledit element externe. 
10 2* Montre selon la revendication 1, caracterisee en ce que lesdits 

premiers moyens comprennent un affichage anatogique (8, 10) protege par 
ledit element externe (4) qui definit la gtace de cette montre, lesditas plages 
sensibles (16) etant au moins en partie superposees a cet affichage 
analogique. 

15 3. Montre selon la revendication 1 ou 2, caracterisee en ce que 

('ensemble dasdites plages sensibles (16, 16A, 16B) desdits capteurs tactiles 
formant lesdits premiers moyens est supporte par ledit element externe (4), 

4. Montre selon la revendication 1 ou 2, caracterisee en ca qu'une 
partie desdttes plages sensibles (1 7) desdits capteurs tactiles est agencee 

20 dans la partie superieure (18) du bottier (2) de la montre entourant ledit 
6l6ment externe (4), 

5. Montre selon I'une des revendications pr£c£dentes, caracterisee 
en ce que lesdites plages sensibles respectives de ladite plural ite de capteurs 
tactiles sent agencees sous forma d'une matrice d£f?nissant des lignes et des 

25 colonnes qui s'dtendent sur la majeure partie dudit 6 lament extame (4), 

6. Montre selon la revendication 5, caracterisee en ce qu'elle 
comprend en outre des moyens pour detecter la Vitesse d'un doigt de 
I'utilisateur sur [edit element externe ou la frequence d'activation de capteurs 
success its. 

30 7. Montre selon la revendication 6, caracterisee en ce que le 

rapport entre le deplacement (AY) dudit curseur et le chemin (AX) effectue 
par un doigt d'un utilisateur sur ledit element externe (4) est moindre a faible 
Vitesse ou frequence d'activation qu'& relativement haute Vitesse ou frequence 
d'activation. 
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8. Montre selon rune des revendications S a 7, caracterisee en ce 
que le emplacement dudit curseur sur ledit ecran d'ordinateur correspond 
sensiblement au trace effectue par un doigt d'un utflisateur sur ledit element 
externe (4). 

5 9. Montre selon I'une des revendications 1 a 4, caracterisee en ce 

que lesdltes plages sensibles (16, 17; 16A, 16B) sont agencees dans des 
zones concentriques, la direction de deplacement dudit curseur etant 
determinee par I'orientation de la ou des plage(s) aetivee(s) relativement au 
centre desdites zones concentriques. 
10 10. Montre selon la revendication 9, caracterisee en ce qua la Vitesse 

de deplacement dudit curseur depend de la zone concentrique activee ou de 
deux zones concentriques adjacentes qui sont activees simultanement. 

1 1 . Montre selon Tune quelconque des revendications precedentes, 
caracterisee en ce qu'eile comprend en outre des deuxiemes moyens de 

15 commands (14; 26; 36; 4. 44) pour effectuer une selection d'un objet 
represente sur [edit ecran ou une commande en relation avec cet objet 

12. Montre selon la revendication 11, caracterisee en ce que lesdits 
deuxiemes moyens de commande (36) sont agences dans la partie supe>ieure 
(18) du boTtier (2) sensiblement dans une position p 6 heures". 

20 13. Montre selon la revendication 11 ou 12, caracterisee en ce que 

lesdits deuxiemes moyens de commande sont egalement formes par un 
capteur tactile (26). 

14. Montre selon la revendication 11, caracterisee en ce que lesdits 
deuxiemes moyens de commande sont formes par un poussojr (14) associe a 

25 un contacteur electrique. 

15. Montre selon la revendication 11, caracterisee en ce que lesdits 
deuxiemes moyens de commande sont agences dans un maillon (38) du 
bracelet de cette montre ou dans une partie du bracelet de cette montre. 

16. Montre selon la revendication 11, caracterisee en ce que lesdits 
deuxiemes moyens de commande sont formes par ledit element externe (4) 
associe a un capteur de pression, ladite selection d'un objet ou ladite 
commande en relation avec cet objet etant effectuee par ('application d'une 
pression sur ledit element externe. 

17. Montre selon la revendication 16, caracterisee en ce que ledit 
capteur de pression est forme par un cristal piSzo-electrique (44) agence en 
peripheric dudit element externe (4). 


30 


35 
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18. Montre selon la revindication 11, caracterisee en ce que lesdits 
deuxifemes moyens de commande sort lormes par ledit element exteme (4) 
associe a au moins un micro-contacteur ou contacteur a faible deplacement. 
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ABREGE 

MONTRE OOMPPENANT UN DISPOSITIF DE COMMANDE SA^j S 
CONTACT D'UN CURSEUR D'QRDINATFUR 

Montre (1) comprenant des moyens d'affichage de I'heure (8, 10} 
recouverts par une glace (4). Cette montre comprend un dispositif d'interfaee 
pour commander un curseur d'ordinateur. Elle forme une montre-souris sans 
contact. A cet effet, une plurality de capteurs tactiles sont agences de 
5 maniere a ce que leurs plages sensibles (16) soient supportees au moins en 
partie par la glace (4). Les plages sensibles sont agencies notamment sous 
forme de matrice s'6tendant sur la majeure partfe de la glace (4). La fonction 
"die" est effectuee notamment a I'aide d'un poussoir (14) associe a un 
contacteur Slectrique ou par un capteur de pression ou encore par un 
10 captaur tactile prevu a cet effet. 


Figure 1 
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